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1. CzZeSC OGOLNA.
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna odnosi sie do wymagan technicznych dotyczacych wykonania,
odbioru Robét, ktdre zostang wykonane w PROJEKCIE TECHNICZNYM BUDOWY DWOCH WIAT ORAZ
INSTALACJI KANALIZACJI DESZCZOWEJ DO ZBIORNIKOW BEZODPLYWOWYCH.

1.2. Zakres Specyfikacji.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna bedzie stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej obejmujg czynnosci umozliwiajgce
i majace na celu wykonanie prac remontowych a przewidzianych Dokumentacjg Projektowa.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacja.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na
celu wykonanie kanalizacji deszczowej i systemu retencji wod deszczowych.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 zgodne z obowigzujgcymi
odpowiednimi normami i ST — 0 “Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét budowlanych.

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg
Projektowg, Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wprowadzanie jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji zarzadzajacego
realizacjg umowy.

1.5.1. Dokumentacja.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.
1.5.2. Zabezpieczenie Terenu Budowy.
Zabezpieczenie terenu budowy zgodne z wymaganiami ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.
1.5.3. Ochrona przeciwpozarowa.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogdlne”.
1.5.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robét.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.
1.5.5. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.
1.5.6. Zaplecze dla potrzeb wykonawcy.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogdlne”.
1.5.7. Ogrodzenia.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.
1.5.8. Zabezpieczenie interesdow osob trzecich.

Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.
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MATERIALY

Materiaty stosowane do wykonywania robot powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg
obowigzujacymi normami, posiada¢ odpowiednie atesty i swiadectwa dopuszczenia do uzycia. Ponadto
materiaty majg by¢ | gatunku i nie mogg by¢ przeterminowane. W przypadku koniecznosci zastosowania
materiatéw zamiennych konieczna jest akceptacja inspektora nadzoru. Przechowywanie i sktadowanie
materiatdw ma zapewnia¢ ich witasciwg jakos¢ i przydatnos¢ do robot, bezpieczernstwo i mozliwosé
pobrania reprezentatywnych prébek.

Obsypka zwirowa — z zwiru frakcji 0-32mm.

Geowtdknina filtracyjna — zapobiegajgca zamuleniu zwirowej obsypki drenazu, uktadanej z 10 cm
zaktadem, rozdzielajaca zwir od ziemi w zasypie oraz zabezpieczajgca sciane przed mechanicznymi
uszkodzeniami. Nalezy stosowaé geowtdknine o masie powierzchniowej minimum 150g/m?.

Studzienki rewizyjne — studzienki PCV z rur karbowanych srednicy 315 i 425mm

Do robét drenarskich zastosowac rury drenarskie karbowane z nieplastyfikowanego polichlorku
winylu o $rednicy zewn. 126 mm z filtrem z wtékna kokosowego.

Odprowadzenie do kanalizacji deszczowej wykonaé z rur PCV o $rednicy 200mm i 160mm.

Wode deszczowa i drenazowag nalezy odprowadzié do podziemnych szczelnych zbiornikéw
bezodptywowych o wydajnosci max: 1001/min, -10m3.
SPRZET

Roboty zwigzane z wykonaniem Sprzet powinien by¢ zgodny z zaleceniami podanymi w kartach

technologicznych stosowanych materiatéw.
Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie i spetnia¢ wymagania techniczne
w zakresie BHP.

4.

TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Patrz Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny by¢ sprawne technicznie

i spetnia¢ wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepisdw o ruchu drogowym. Materiaty nalezy
przewozi¢ w oryginalnych opakowaniach producenta, w taki sposob aby zabezpieczy¢ opakowania przed
uszkodzeniem.

4.2. Transport materiatow

Do transportu materiatéw i urzgdzen mozna stosowaé¢ miedzy innymi nastepujgce sprawne technicznie

srodki transportu:

- samochéd skrzyniowy o tadownosci 5-10 ton,
- samochdd dostawczy o tadownosci 0,9 ton,

Materiaty nalezy uktada¢ réwnomiernie i zabezpieczyé przed mozliwoscig przesuniecia sie podczas
transportu. Przy zatadunku i wytadunku oraz przewozie na s$rodkach transportu nalezy przestrzegac
przepiséw obowigzujgcych w transporcie drogowym.

Do transportu materiatéw na terenie budowy przy ich roztadunku, zatadunku i montazu zalecane jest
stosowanie dziwigu lub innych urzadzen tego typu, szczegblnie przy montaiu elementéw
wielkowymiarowych.

Przy ruchu po drogach publicznych srodki transportowe muszg spetnia¢ wymagania przepiséw ruchu drogowego.

5.

WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podtoza i miejsca prac

Rozebrane nawierzchnie i ziemie z wykopdw nalezy sktadowa¢ w miejscu wskazanym przez wtasciciela
dziatki. Wykopy wykonywaé jako otwarte o $cianach pionowych, do gtebokosci utozenia drenéw i podsypek.
Przy gtebokosci wykopdw powyzej 1,0m nalezy stosowac deskowanie. Dno wykopu doktadnie oczysci¢ oraz
zniwelowac.
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5.2. Kanalizacja deszczowa

Przy wykonywaniu robét budowlanych nalezy, zgodnie z ustawg Prawo Budowlane, stosowaé wyroby
budowlane, ktére zostaty dopuszczone do obrotu i powszechnego lub jednostkowego stosowania
w budownictwie. Materiaty uzyte do budowy powinny by¢ sprawdzone przed montazem czy spetniajg
wymagania projektowe, czy s3 oznakowane i czy nie zostaty uszkodzone. Materiaty uzyte do budowy
powinny by¢ sktadowane, magazynowane i zabezpieczone zgodnie z zaleceniami producentéw. Przed
opuszczeniem rur do wykopu nalezy je zabezpieczy¢ przed zanieczyszczeniem przy pomocy tymczasowych
korkéw. Opuszczanie rur do wykopu i uktadanie przewodu na dnie wykopu moze sie odbywac¢ dopiero po
odpowiednim przygotowaniu podtoza. Rury winny by¢ uktadane od najnizszego punktu w kierunku
przeciwnym do projektowanego spadku. Sposéb montazu rur powinien zapewni¢ utrzymanie spadkow i
kierunkéw zgodnie z dokumentacjg projektows i by¢ zgodny z instrukcjg montazu producenta rur. Przewod
po ufozeniu w wykopie powinien scisle przylega¢ do podtoza na catej swojej dtugosci co najmniej % jego
obwodu. Ztgcza powinny by¢ odstoniete, z pozostawieniem wystarczajgcej wolnej przestrzeni po obu
stronach potaczenia, az do czasu przeprowadzenia proby szczelnosci przewodu (po przeprowadzeniu préby
szczelnosci nalezy uzupetni¢ zasypke piaskowa pachwin i zagescié). Po zakonczeniu montazu przewdd nalezy
zasypa¢ do potowy Srednicy z wyjgtkiem ztaczy i zagesci¢ piasek. Nastepnie sprawdzi¢ prostolinijnos¢
utozenia przewodu, spadek z dokumentacjg projektowa i droznos¢ przewodu. Nie wolno wyréwnywacé
kierunku utozenia przewoddéw przez podktadanie twardych elementéw np. kamieni, kawatkéw drewna itp.
Na trasie przewoddéw kanalizacji sanitarnej nalezy zabudowac studzienki kanalizacyjne z tworzywa
sztucznego — montaz wg instrukcji producenta.

Studzienki osadzone w drogach lub w terenie narazonym na obcigzenia dynamiczne nalezy wyposazy¢
w pierscienie odcigzajgce i wtazy typu ciezkiego (klasy D 400). W zieleni mozna stosowac wtazy klasy B 125.
Wtazy zabudowane w drogach powinny znajdowaé sie na poziomie nawierzchni, a witazy zabudowane
w trawnikach powinny by¢ zabudowane na wysokosci co najmniej 8 cm ponad poziomem terenu.

5.3. 3.PROBY SZCZELNOSCI

Prébe szczelnosci przytgczy kanalizacyjnych wykonac zgodnie z PN - EN 1610.
Préby szczelnosci wykonywaé przy otwartych wykopach.

KONTROLA JAKOSCI
6.1. Kontrola, pomiary i badania

6.1.1. Badania przed przystgpieniem do robét

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien wykonac¢ badania majgce na celu:
¢ Zakwalifikowania gruntéw do odpowiedniej kategorii,
¢ okreslenie rodzaju gruntu i jego uwarstwienia,
¢ okreslenie stanu terenu,
e ustalenie sposobu zabezpieczenia wykopow przed zalaniem wodg,
* ustalenie metod wykonywania wykopow,
e ustalenie metod prowadzenia robodt i ich kontroli w czasie trwania budowy.

6.1.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robét w zakresie
i z czestotliwoscig zaakceptowang przez Kierownika Budowy. W szczegdlnosci kontrola powinna
obejmowac:
J badanie zachowania warunkdéw bezpieczenstwa pracy,
e badanie prawidtowosci podtoza naturalnego, w tym giéwnie jego nienaruszalnosci,
wilgotnosci i zgodnosci z okreslonym w dokumentacji,
e badanie w zakresie zgodnosci z dokumentacja techniczng i warunkami okreslonymi
w odpowiednich normach przedmiotowych Ilub warunkami technicznymi wytwdrni
materiatéw, ewentualnie innymi umownymi warunkami,

. badanie zastosowanych ztgczy i ich uszczelnienie,
. badanie wykonania izolacji,
. badanie szczelnosci izolacji.
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6.1.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetniajgce wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,
zostang odrzucone. Jesli materiaty nie spetniajgce wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, to na
polecenie Kierownika Budowy Wykonawca wymieni je na wiasciwe, na wiasny koszt. Wszystkie roboty,
ktére wykazujg wieksze odchylenia cech od okreslonych w niniejszej specyfikacji powinny by¢ ponownie
wykonane przez Wykonawce na jego koszt. Na pisemne wystgpienie Wykonawcy, Kierownik Budowy moze
uznaé wade za niemajacg zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne i ustali zakres i wielkos$¢ potrgcen
za obnizong jakosé.

7. OBMIAR ROBOT.

Jednostki obmiarowe nalezy przyjmowac zgodnie z przedmiarem robdt. Sposéb obmierzania
poszczegdlnych robdt nalezy przyjmowac zgodnie z pozycjami katalogowymi opisanymi w przedmiarze robét.

8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH.

8.1. Odbidr robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:

* roboty przygotowawcze,

* przygotowanie podtoza,

* wykonanie izolacji,

* utozenia drenazu

e zasypanie i zageszczenie wykopu,

* odtworzenie nawierzchni.
Odbidr robot zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie korekt i poprawek,
bez hamowania ogdlnego postepu robot.

9. ROZLICZANIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZACYCH.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.
10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

10.1. Dokumentacja projektowa.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.
10.2.Dokumenty zwigzane.

e Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych tom | ,Budownictwo
Ogdlne”
e Zalecane normy:
Maja zastosowanie wszystkie zwigzane z tym tematem normy polskie (PN) i branzowe (BN).
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